ELEKTRIK MAKINELERi SARIM TEKNIKLERI 2

MODUL iSIMLERI

KOLEKTORSUZ MOTOR ELEKTRIKI ARIZA TESPITI

EL TIPi SARIM

YARIM KALIP SARIM

TAM KALIP SARIM

OZEL SARIMLAR

BIR FAZLI MOTOR SARIMI

ALTERNATOR SARIMI

KOLEKTORSUZ MOTOR MONTAJI YAPMA

STEP MOTOR VE SISTEMLER

SERVO MOTOR VE SISTEMLER




MEGEP-DERS BiLGi FORMU

Dersin Adi Elektrik Makineleri Sarim Teknikleri 2
Alan Elektrik-Elektronik Teknolojisi
Meslek/Dal Bobinajcilik
Dersin
okutulacagi 12. sinif
sinifiyil
Haftalik: 9 Ders saati
Siire Meslek Elemaninin 6zelligi, Okuldaki donanim ve bdlgesel

ozellikler goz Oniinii alinarak ziimre karari ile dersin altindaki
modiiller se¢ilerek, Ders siiresi belirlenir.

Dersin amaci

Bu ders ile 0ogrenciye Elektrik-Elektronik Teknolojileri
alaninda, Bobinaj dalinda elektrik motorlarinin  devre
badlantilarini, motorlarin  mekanik ariza onarimini ve
kolektorll motorlarin onarimini yapabilecektir.

Dersin tanimi

Bu ders motorlarin devre baglantilarinin, mekanik ariza
onariminin, kolektorli motor onariminin  yapilmasi igin
gerekli bilgi ve becerilerin aktarildigi derstir.

Dersin On Bu dersin 6n kosulu tum alan ortak derslerden basarili
Kosullar olmaktir.

Ogrenci, bu dersin sonunda;

1. Kollektorsuz motorun elektriki bakimini yapabilecektir
Ders ile 2. Ug Fazli Motor Sarimini yapabilecektir

3. Bir Fazli Motor Sarimini yapabilecektir
kazandirilacak .. ) :

. 4. Alternator Sarimini yapabilecektir

yeterlikler

5. Kolektorsuz motorun montajini yapabilecektir1
6. Step motorun Bakimini yapabilecektir
7. Servo Motorun Bakimini yapabilecektir

1. Kollektorsuz Motorun Elektriki Bakimini Yapmak
2. El Tipi Sarimi Yapmak
3. Yarim Kalip Sarimi Yapmak
4. Tam Kalip Sarimi Yapmak
Dersin igerigi 5. C").zel Sarimlari Yapmak
6. Bir Fazli Motor Sarimini Yapmak
7. Alternator Sarimini Yapmak
8. Kolektorsuz Motorun Montajini Yapmak
9. Step motorun Bakimini Yapmak
10. Servo Motorun Bakimini Yapmak
Yoéntem ve Modiiler bireysel egitim teknikleri, Arastirma, Uygulama,
Teknikler Gozlem, Tartisma, Soru-Cevap, Gosterim gezi ve deney vb
Egitim Ogretim | Ortam: elektrik atdlyesi, elektrik makineleri lab., isletme
Ortami ve ortami
Donatim Donanim: projeksiyon, sarim makinesi ...
Olgme ve 1. Her faaliyet sonunda kazanilan beceriler
Degerlendirme Olctimelidir.
2. Her modulun sonunda kazanilan yeterlikler
Olctimelidir.

3. Dersin sonunda sinif gegme ydnetmeligine gore




olgcme ve dederlendirme yapilacaktir.

Ogretmen ve
Egitici

1. Alaninda sektor deneyimi olan 6gretmenler
verilmelidir.

2. Gerektiginde sektorden alaninda meslek elemanlari
ile isbirligi yapiimalidir.

ig.birligi Ticaret odalari, Alanla ilgili vakif, Dernek ve odalari,
Yapilacak Universiteler, isletmeler, Kitiphaneler vb.

Kurum ve

Kuruluslar




ALAN
MESLEK/DAL
DERS

MODUL

MODUL KODU
SURE
ON KOSUL

ACIKLAMA

GENEL AMAG:

MODUL BILGi SAYFASI

. ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI
: BOBINAJCILIK
: ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

: KOLEKTORSUZ MOTOR ELEKTRIKIi ARIZA

TESPITI

: 40/24

. UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA

ISLENMELIDIR.

Ogrenci bu moduil gerekli ekipman ile donatiimis atélye ortaminda kolektorsiiz
motorun elektriki bakimini yapabilecektir.

AMAGLAR:

arwnE

Kolektorsliz motorun elektriki ariza tespitini yapabilecektir.
Arizali kondansatoru degistirebilecektir.

Arizall merkezkag¢ anahtar grubunu degistirebilecektir.
Rotor kontrolinu yapabilecektir.

Motor tipini kontrol edebilecektir.



iICERIK :

A. Asenkron motor
1. Asenkron motor cesitleri
a. Bir fazli asenkron motorlar
i. Calisma prensibi
ii. Cesgitleri
1. Yardimci sargili asenkron motorlar
a. Direng yol vermeli
b. Kondansatoér yol vermeli
I. Kalkis kondansatorli motor
ii. Daimi kondansatorli motor
iii. Kalkis ve daimi kondansatorli motor
2. Yardimci kutuplu ( gélge kutuplu ) asenkron motorlar
3. Reluktans Motorlar
b. Ug fazli asenkron motorlar
i. Calisma prensibi
ii. D6nlUs yonu degistiriimesi
iii. Cesitleri
Motor etiketi okuma
Klemens baglantilarinin kontrolt
Asenkron Motorlarda ¢ikabilecek Arizalar
a. Govdeye Kacgak
i.  Nedenleri
ii.  Zararlari
iii. Giderilmesi
b. Baglantilarda ve Bobinlerde Kopukluk
i.  Nedenleri
ii.  Zararlari
iii.  Giderilmesi
c. Sargi Kisa Devreleri
i.  Nedenleri
ii.  Zararlari
iii.  Giderilmesi
d. Kondansatorler
e. Merkez kag Anahtari
f. Sargilarin Yanmasinin nedenleri
g. Yanik Sarginin Tespiti
5. Motor Koruma Roleleri

hwn

B. Kondansatorler
1. Kondansatorler
Cesitleri
Yapisi
Kapasite
Gug, gerilim, akim
Kondansatorle galigirken dikkat edilmesi gerekenler

®oo oy



C. Merkezkag¢ Anahtarlar
1. Merkez ka¢ anahtarlar
a. Merkez kag anahtar
b. Calisma prensibi

c. Yapisi
d. Cesitleri
D. Rotor
1. Rotor sargilarindan kaynaklanabilecek arizalar
2. Bileziklerden kaynaklanabilecek arizalar
3. Cubuklarda gatlakhgin sonucu ¢ikabilecek arizalar
4. Cubuklarda gevseme sonucu ¢ikabilecek arizalar
5. Kanatgiklarda gikabilecek arizalar

E. Motor Tipleri
1. Bir Fazli Asenkron Motorlar
2. Ug Fazli Asenkron Motorlar
3. Rotor tipleri
a.Kisadevre gubuklu (sincap kafesli)
b.Sargil (bilezikli)
4. Motor yapi! tipleri
a. Acik tip
b. Kapali Tip
c. Flangh tip
5. Calisma sekilleri
a. Yatik Calisma
b. Dik galisma
6. Rotor Yapllari
a. Yuksek reaktansli
b. Algak rezistansli
. Yuksek rezistansli
d. Cift sincap kafesli
7. Tek, iki, uc telle sarim nedenleri
8. Seri Sarim , Paralel Sarim
a. Seri Baglanti
b. Paralel Baglanti

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yuzde(%)
Asenkron motor 50
Kondansatorler 10
Merkezkag¢ Anahtarlar 10
Rotor 10
Motor Tipleri 20




ALAN
MESLEK/DAL
DERS
MoDUL
MODUL KODU
SURE

ON KOSUL

ACIKLAMA

GENEL AMAG:

MODUL BILGi SAYFASI

. ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI
: BOBINAJCILIK
: ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

. EL TIPI SARIM

: 40/32

: UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA

ISLENMELIDIR.

Ogrenci bu moduil gerekli ekipman ile donatiimis atélye ortaminda kolektorsiiz
motorun el tipi sarimini yapabilecektir.

AMAGLAR:

1. Stator sargilarini degerleri alarak sokebilecektir.
2. Statoru sarima hazirlayip el tipi sarimi yapabileceksiniz.



ICERIK:

A. El Tipi Sarim Sokiilmesi
1. Eltipi sarimin statora yerlesme ozellikleri
2. Vernik yumusatma yontemleri
a. Kimyasal madde kullanarak
b. Purmuz kullanarak
Bobin dlgistnun 6nemi
Statoru temizleme nedeni
Stator temizleme yontemleri
a. Telfircaile
b. Kimyasallarla
c. Yakilarak

ok ow

B. El Tipi Sarimin Yapilmasi
1. Eltipi sarimin hesaplanmasi
2. El tipi sarim gsemasi ¢izim teknigi
a. Iki Kutuplu dengeli El tipi sarim
b. Dort kutuplu dengeli El tipi sarim
c. Alti ve sekiz kutuplu dengeli el tipi sarim
El tipi sarimda bobin gruplari
Presbant tipleri
a. Kagit
b. Pvc
5. Presbant kesme yontemleri
a. suyolu
b. O&lglye gore kesme
c. ucunu katlama
Presbant kalinliklari
Presbanta sekil verme nedeni ve yontemleri
Motorlarda yalitim ve énemi
. Sarim semasini okuma
10.El tipi sarimin statora yerlestiriime yontemi
11.Etiketleme
a. Onemi
b. Yoéntemleri
12.Stator iginin dizgunlugu
13.El tipi sarimin klemens baglantilar

o

© N

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yuzde(%)
El Tipi Sarim Sékulmesi 40
El Tipi Sarimin Yapilmasi 60




MODUL BILGi SAYFASI

ALAN : ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI

MESLEK/DAL : BOBINAJCILIK

DERS : ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

MODUL : YARIM KALIP SARIM

MODUL KODU

SURE : 40/32

ON KOSUL

AGCIKLAMA : UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA
ISLENMELIDIR.

GENEL AMAG:

Ogrenci bu modul gerekli ekipman ile donatilmis atélye ortaminda kolektdrsiiz
motorun yarim kalip sarimini yapabilecektir.

AMAGLAR:

1. Stator sargilarini degerleri alarak sokebilecektir.
2. Statoru sarima hazirlayip sarimini yapabilecektir.



ICERIK:

A. Yarim Kalip Sarimin Sokulmesi

1. Yarim kalip sarimin statora yerlesme oOzellikleri
a. Toplu yarim kalip sarimlar
b. Dagitilmis yarim kalip sarimlar

2. Yarim kalip sarimda bobin dlgusu
a. Oyuk adiminin belirlenmesi
b. Kullanilan bobin telinin gapinin belirlenmesi
c. Sipir sayisinin belirlenmesi

3. Yarim kalip sarimi sOkme yontemi
a. Motorun sokulmesi
b. Kapaklarin sdkilmesi
c. Sogutucu pervanenin sékilmesi

B. Yarim Kalip Sarimin Yapilmasi
1. Yarim kalip sarim semasi ¢izim teknigi
2. Yarim kalip sarimin hesaplanmasi
a. Hesaplamalarda kullanilan semboller
b. Hesaplamalarda kullanilan formuller
c. Ornek Hesaplamalar
d. Ornek cizimler
Yarim kalip sarimda bobin gruplari
Yarim kalip sarim semasini okuma
Yarim kalip sarimin statora yerlegtiriime yontemi
Etiketleme yontemleri
Stator i¢inin dizgunlugu
Yarim kalip sarimin klemens baglantilari

©ONOOAW

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yuzde(%)
Yarim Kalip Sarimin Sékilmesi 30
Yarim Kalip Sarimin Yapilmasi 70

10




MODUL BILGi SAYFASI

ALAN : ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI

MESLEK/DAL : BOBINAJCILIK

DERS : ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

MODUL : TAM KALIP SARIM

MODUL KODU

SURE : 40/32

ON KOSUL

AGCIKLAMA : UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA
ISLENMELIDIR.

GENEL AMAG:

Ogrenci bu modul gerekli ekipman ile donatilmis atélye ortaminda kolektdrsiiz
motorun tam kalip sarimini yapabilecektir.

AMAGLAR:

1. Stator sargilarini de@erleri alarak sokebilecektir.
2. Statoru sarima hazirlayarak sarimini yapabileceksiniz.

11



iICERIK :

A. Tam Kalip Sarimin Sokiilmesi
1. Tam Kalip sarimin statora yerlesme Ozellikleri
2. Tam Kalip sarimda bobin 6l¢isu
3. Tam Kalip sarimi sokme yontemi

B. Tam Kalip Sarimin Yapilmasi
1. Tam Kalip sarim gsemasi gizim teknigi
2. Tam Kalip sarimin hesaplanmasi
3. Sarim semasinin gizilmesi
4. Tam Kalip sarimda Bobin Gruplari

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yuzde(%)
Tam Kalip Sarimin Soékulmesi 30
Tam Kalip Sarimin Yapilmasi 70

12




ALAN
MESLEK/DAL
DERS
MoDUL
MODUL KODU
SURE

ON KOSUL

ACIKLAMA

GENEL AMAG:

MODUL BILGi SAYFASI

. ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI
: BOBINAJCILIK
: ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

: OZEL SARIMLAR

: 40/32

: UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA

ISLENMELIDIR.

Ogrenci bu modul gerekli ekipman ile donatilmis atdlye ortaminda 6zel tipte
kolektorsiz motorun sarimini yapabilecektir.

AMAGLAR:

1. Kisa adimli sarimi yapabilecektir.
2. Kademeli Yarim Kalip Sarimi Yapabilecektir.
3. Dahlender ( Cok Devirli ) Sarimi Yapabilecektir.

13



iICERIK :

A. Kisa Adimh

CoNoO~wWNE

Kisa adimli sarimin statora yerlestiriime sekli

Kisa adimli sarimin sargilarini sdkme yontemleri

Kisa adimli sarimin semasinin ¢izimi

Kisa adimli sarimin hesabinin yapilmasi

Kisa adimli sarimin bobinlerin hazirlanmasi

Kisa adimli sarim yontemi

Kisa adimli sarimda sargilari yerlestirme yontemi
Sargi bandajinin yapilmasi

Kisa adimli sarimin klemens baglantilarinin yapiimasi

B. Kademeli Yarim Kalip

CoNoOO~WNE

Kademeli yarim kalip sarimin statora yerlestiriime sekli
Kademeli yarim kalip sarimin sargi sokme yontemleri

Kademeli yarim kalip sarimin semasinin gizimi

Kademeli yarim kalip sarimin sarim hesabinin yapiimasi
Kademeli yarim kalip sarimin bobinlerinin hazirlanmasi
Kademeli yarim kalip sarimin sarim yontemi

Kademeli yarim kalip sarimin sargilarini yerlegtirme yontemi
Sargl bandajinin yapilmasi

Kademeli yarim kalip sarimin klemens baglantilarinin yapiimasi

C. Cok Devirli (Dahlander)

©CoNoO~wWNE

. Cok devirli sarimin statora yerlestiriime sekli

Cok devirli sarimin sargl sokme yontemleri

Cok devirli sarimin semasinin gizimi

Cok devirli sarimin sarim hesabinin yapilmasi

Cok devirli sarimin bobinlerin hazirlanmasi

Cok devirli sarimin sarim yontemi

Cok devirli sarimin sargilari yerlestirme yontemi
Sargi bandajinin yapilmasi

Cok devirli sarimin klemens baglantilarinin yapilmasi

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yuzde(%)
Kisa adimli sarim 30
Kademeli Yarim Kalip 30
Cok Devirli (Dahlander) 40

14




ALAN
MESLEK/DAL
DERS
MoDUL
MODUL KODU
SURE

ON KOSUL

ACIKLAMA

GENEL AMAG:

MODUL BILGi SAYFASI

. ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI
: BOBINAJCILIK
: ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

: BIR FAZLI MOTOR SARIMI

: 40/32

: UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA

ISLENMELIDIR.

Ogrenci bu modul gerekli ekipman ile donatilmig atdlye ortaminda bir fazli
kolektorsiz motorun sarimini yapabilecektir.

AMAGLAR:

1. Stator sargilarini degerleri alarak sokebilecektir.
2. Statoru sarima hazirlayabilecektir.
3. Stator sarimini yapabilecektir.

15



ICERIK:

A. Yardimci Kutuplu

Yapisi

Calisma prensibi

Yardimci kutuplu motorun statora yerlestiriime sekli
Yardimci kutuplu motorun sargilarini sokme yontemleri
Yardimci kutuplu motorun sarim semasinin gizimi
Yardimci kutuplu motorun sarim hesabinin yapiimasi
Yardimci kutuplu motorun bobinlerinin hazirlanmasi
Yardimci kutuplu motorun sarim yontemi

Yardimci kutuplu motorun sargilarini yerlestirme yontemi
10 Sargi bandajinin yapilmasi

11.Yardimci kutuplu motorun klemens baglantilarinin yapiimasi

CoNoOoO~WNE

B. Golge Kutuplu

Yapisi

Calisma prensibi

Golge kutuplu motorun sariminin statora yerlestiriime sekli
Golge kutuplu motorun sargl sokme yontemleri

Golge kutuplu motorun sarim semasinin gizimi

Golge kutuplu motorun sarim hesabinin yapilmasi

Golge kutuplu motorun bobinlerinin hazirlanmasi

Golge kutuplu motorun sarim yontemi

Golge kutuplu motorun sargilarini yerlestirme yéontemi
10 Sargi bandajinin yapilmasi

11.Golge kutuplu motorun klemens baglantilarinin yapilmasi

©CoNoO~wNE

C. Reliiktans

Yapisi

Calisma prensibi

RelUktans motorun sargilarinin statora yerlestiriime sekli
Reluktans motorun sargi sokme yontemleri
RelUktans motorun sarim semasinin gizimi
RelUktans motorun sarim hesabinin yapilmasi
Rellktans motorun bobinlerin hazirlanmasi
RelUktans motorun sarim yontemi

Reluktans motorun sargilarini yerlestirme yontemi
10 Sargi bandajinin yapilmasi

11.Reltktans motorun klemens baglantilarinin yapiimasi

CoNoO~whE

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yiizde(%)
Yardimci kutuplu 35
Golge kutuplu 35
Reluktans 30

16




ALAN
MESLEK/DAL
DERS
MoDUL
MODUL KODU
SURE

ON KOSUL

ACIKLAMA

GENEL AMAG:

MODUL BILGi SAYFASI

. ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI
: BOBINAJCILIK
: ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

: ALTERNATOR SARIMI

: 40/32

: UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA

ISLENMELIDIR.

Ogrenci bu modul gerekli ekipman ile donatilmis atélye ortaminda alternatdr sarimini

yapabilecektir.

AMAGLAR:

1. Stator sargilarini de@erleri alarak sokebilecektir.
2. Statoru sarima hazirlayabilecektir.
3. Stator sarimini yapabilecektir.

17



iICERIK :

A. Alternatorler Sargilarinin sokiilmesi
1. Alternatif Gerilimin Elde Edilmesi
2. Alternatorlerin pargalari
a.Stator ( Endivi )
b. Enduktor ( Kutuplar )
3. Alternatorlerin sokulup takilmasi ve Muayenesi
4. Ariza Cesidi ve Giderme Yontemleri
5. Bobinaj Arizalarinin Giderilmesi
6. Alternator Bobin Sargilarinin Sokulmesi

B. Alternator Statorunun Yalitimi
1. Alternatorlerin Caligma Prensibi
2. PMG (yiikten bagimsiz voltaj regiilasyon sistemi ) Ikazlamanin Faydalari
3. Bos Bir Alternatériin Sarimi
a. Sipir Sayisinin Hesabi
b. Tel Capinin Hesabi
c. Gug formdalleri
d. Kutup Sayisinin Hesabi
4. Harmonik
5. Alternatérlerde Voltaj Akim lligkisi
6. Alternatorlerde Voltaj Devir iliskisi
7. Sarim Semasi Cizimi
a. X=24 ,2P=2, m=3 El Tipi Sarim Semasi Cizimi
b. X=24 , 2P=4 , m=3 El Tipi Sarim $emasi Cizimi
c. X=24,2P=2, m=3 Yarim Kalip Sarim Semasi Cizimi
d. X=24 ,2P=2, m=3 Tam Kalip Sarim Semasi Cizimi

C. Alternator Sarim $Semasinin Uygulanmasi
1. Sargilarin Kontrolu
2. Rulmanlar
3. Sargi baglantilari
4. Baglanti gruplari ve elde edilen gerilimler

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yuzde(%)
Alternatér Sargilarinin Sékulmesi 30
Alternator Statorunun Yalitimi 35
Alternatér Sarim Semasinin Uygulanmasi 35

18




ALAN
MESLEK/DAL
DERS
MoDUL
MODUL KODU
SURE

ON KOSUL

ACIKLAMA

GENEL AMAG:

MODUL BILGi SAYFASI

. ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI
: BOBINAJCILIK
: ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

: KOLEKTORSUZ MOTOR MONTAJI YAPMA

: 40/16

: UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA

ISLENMELIDIR.

Ogrenci bu moduil gerekli ekipman ile donatilmis atélye ortaminda kolektdrsiiz motor

montajini yapabilecektir.

AMAGLAR:

arwnE

Motor izolasyonunu yapabilecektir
Motor testini yapabilecektir.

Motor montajini yapabilecektir.

Motorun son kontrollerini yapabilecektir.
Motorun karteksini hazirlayabilecektir.
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ICERIK:

A. Vernik .
Genel Elektrik izalasyon Ozellikleri

!zalasyon Vernigi gesitleri
Izalasyon vernigi kullanim sekli
Yalitim siniflari

aokrwnE

B. Meger
1. Yapisi
2. Megerle motor izolasyonunun kontrolU

C. Motor Montaji
1. Montaj teknikleri
2. 3 Fazli Motor Montaiji

D. Motorlar
1. Ug fazda dengeli ylk
2. Gug katsayisi
3. Ug fazda 6lgim

a. Olgulen degerlerin yorumlanmasi

b. Olgllen degerlerin kontrolii

E. Karteks
1. Onemi
2. Ornek karteksin incelenmesi
3. Motor Etiketi

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

Izolasyon sivilarinin karsilagtigi kuvvetler

KONULAR Yuzde(%)
Vernik 20
Meger 20
Motor Montaji 20
Motorlar 20
Karteks 20

20




MODUL BILGi SAYFASI

ALAN : ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI

MESLEK/DAL : BOBINAJCILIK

DERS : ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

MODUL : STEP MOTORUN MEKANIK BAKIMINI YAPMA

MODUL KODU

SURE . 40/24

ON KOSUL

AGCIKLAMA : UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA
ISLENMELIDIR.

GENEL AMAG:

Ogrenci bu modul gerekli ekipman ile donatiimis atélye ortaminda step motor ve
sistemleri ile ilgili ariza tespitini yapabilecektir.

AMAGLAR:

1. Step motoru sdkebilecektir.
2. Step motorun bakimini yapabilecektir.

ICERIK:

A. Step motor
1. Step motorlarin tanimi ve yapisi
2. Step motorlarin cesitleri
a. Sabit miknatisli adim motorlar (PM)
i. Iki fazli sabit miknatisli iki fazli adim motor
ii. Orta uclu sargilara sahipsabit miknatisli adim motor
iii. Disk tipi sabit miknatisli adim motor
iv. Dort fazli sabit miknatish adim motor
b. Degisken reliktansli adim motorlar (VR)
i. Tek parcali
ii. Cok pargal
c. Hybrid adim motorlar
d. Hidrolik adim motorlar
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e. Lineer adim motorlar
3. Step motorlari calisma sekilleri ve teknikleri
a.Basla-Dur Adimlama Orani
b. Dlzgin Hiz
c. Rampalama
d. Diger uyartim metotlari
i. Ikj fazli motorlarin galisma sekilleri
ii. Uc fazli motorlarin calisma sekilleri
iii. Dort fazli motorlarin ¢alisma sekilleri
4. step motor surucu devreleri yapisi ve galigmasi

B. Step Motor Siiriicli Devresi Yapimi
1. Adim Motor Surucu Devreleri ve Yapilari
2. Adim motor surucu devreleri cesitleri
a. 555 osilator entegresi ve 4017 sayici entegresi ile yapilan suricu
devresi
b. 555 osilator 74191 sayici entedresi ile yapilan surlcu devresi
c. 8051 Arabirim Entegresi ile Yapilan Siriicti Devresi
3. Surtcu Devresi Yapimi (Direk surucuden belirli galismalari yaptirma )
a. Devrenin Baglanti Semasi
b. Malzeme Listesi
c. Devrenin Kurulumu Ve Calismasi
4. PLC ile adim motorunun sirilmesi igin gerekli kart yapimi
a. Devrenin Baglanti Semasi
b. Devrenin Baskl Devre Semasi
c. Malzeme Listesi
d. Devrenin Kurulumu ve Calismasi

C. Adim Motorlarinin PLC ile Kontrolii

1. Adim Motor Kontrolii icin PLC Program Komutlarinin Ve Tekniklerinin
Hatirlatilmasi

2. Adim Motorun PLC Kontrolll, Basla-Dur Teknigine Goére Uygulamalari:

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yiizde(%)

Step motor 100
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MODUL BILGi SAYFASI

ALAN : ELEKTRIK-ELEKTRONIK TEKNOLOJISI

MESLEK/DAL : BOBINAJCILIK

DERS : ELEKTRIK MAKINELERI SARIM TEKNIKLERI 2

MODUL : SERVO MOTORUN MEKANIK BAKIMINI YAPMA

MODUL KODU

SURE : 40/32

ON KOSUL

AGIKLAMA : UYGULAMALI OLARAK ATOLYE ORTAMINDA
ISLENMELIDIR.

GENEL AMAGC: Ogrenci bu modiil gerekli ekipman ile donatiimis atélye ortaminda
servo motor ve sistemleri ile ilgili ariza tespitini yapabilecektir.

AMACLAR:
1. Servo motoru sokebilecektir.
2. Servo motorun bakimini yapabilecektir.

ICERIK:

A. Servo motor
1. Servo motorlarin tanimi
2. Servo motorun yapisil.
3. Servo motorlarin gesitleri
4. Servo motorlari galisma sekilleri
5. Servo motorlari ¢galigtirma teknikleri
B. Servo Motorun Bakimi
1. Servo motorlarda kullanilan aktarma organlari
2. Servo motor calisma sartlari
3. Servo motor bakim talimatnamelerinin incelenmesi

KONU ALANLARININ AGIRLIKLARI:

KONULAR Yiizde(%)

Servo motor 100
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